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BACCALAUREAT PROFESSIONNEL

Maintenance des Systemes Mécaniques Automatisés
Epreuve EI : Epreuve Scientifique et Technique

Sous-épreuve A1 - Ull : Sciences et techniques industrielles

Durée : 4 heures
Coefficient : 3

Cette partie de l'épreuve est destinée a vérifier que le candidat a acquis les savoirs associés :
®  D'analyse fonctionnelle et structurelle des systémes mécaniques automatisés
D¢ mécanique

A partir de documents fournis ( dossiers technigues, plans), le candidat peut étre amené a:
»  Procéder a l'analyse du fonctionnement du systéme mécanique automatisé
8 Définir la fonction globale et les fonctions des sous-ensembles constituant le systéme
®  Justifier les solutions retenues pour assurer les fonctions du systéme (mécanique, électrique.
électronique, informatique, pneumatique, hydraulique)
Concevoir tout ou partie de solutions de remplacement
Effectuer l'analyse d'un systéme mécanique simple conduisant & une modélisation
Utiliser les lois et les principes de la mécanique afin de justifier une solution retenue

Les supports retenus peuvent &tre spécifiques a l'option maintenance des systémes mécaniques autematisés

Ce sujet comporte = 20 pages

B N dossier teCHRIGUE ..........ocoovvenreniieiiiiiiciie s feuilles 2 /20 a 10/20
» Dossier questions-réponses (a rendre par le candidat) ........ feuilles 11/20 a 20 /20

Le dossier questions-réponses est a rendre impérativement, méme s'ils n'ont pas été
complétés par le candidat. Ils ne porteront pas l'identité du candidat. Ils seront agrafés a
une copie d'examen par le surveillant.

Une calculatrice de poche a fonctionnement autonome, sans imprimante et sans aucun moyen de
transmission, a l'exclusion de tout autre éiément matériel ou documentaire
(circulaire n® 99-186 du 16 novembre 1999 ; B.O.E.N.n° 42)

Matériel autorisé : aide-mémoire du dessinateur — calculatrice
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1. Introduction :

Tous les moteurs asynchrones doivent étre refroidis. Ce
refroidissement est réalisé, pour certains, par une hélice
montée en arriére du rotor. Pour des raisons de securité

cette hélice est capotée.

2. Fonction globale.

Capot [— i

La ligne de production, a partir d'une bande de téle, fabrique_des capots de protection.

Bande de tole
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3. Analyse fonctionnelle de la partie opérative.
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5. Analyse fonctionnelle du sous systéme « Rogneuse »(A32).

La figure ci-dessous représente ie détail de l'ensemble (Actionneur Effecteur) de la fonction
« Entrainer en rotation le capot ».
L a rotation de la tourelle de détourage est realisée grace a un ensemble moteur réducteur frein M2.

Position du capot sur la tourelle
lorsque le vérin presseur est
sorti et le vérin éjecteur est

Position du capot dans la
pince A, avant dépose sur

la tourelle. iré
rentré.
Ejecter le capot ( 11C) .
Le vérin éjecteur est |~ P Tourelle de detourage.
logé dans la tourelle. _—
___—— Cisailie mobile
-"/
Cisaille fixe |—-— ]
1 T T
\)//[ Réducteur
] L
Moteur 3~ | __
M2 I me— | =

*

: T
Entrainer en T~

rotation le capof

Frein élecirique

6. Systéme d’évacuation de la bavure aprés rognage (4 étapes).

Position des

N° Etape Schéma contacteurs de ia
cisaiile mobile
‘Iﬁilj\ AlBIC
1 Chute de la bavure dans les /"\@ T T
deux cisailles ouvertes. N - -
E—r‘*’ L b6
Fermeture a moitié de la cisaille Alelc
mobile. Fd e
2 Fermeture de la cisailie fixe et :ETI ‘‘‘‘‘ Q, : @)__ T (g |
coupe de la bavure. ' ' O i N
Alelc

Déplacement de la cisaille ——EN

3 mobile vers le bac de . @
récupération. v LE (g
En fin de déplacement, l AlB|C
4 | fermeture de la cisaille mobile, :&j
coupe et chute de la bavure. _ (B C[}
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\ o e

6.1 - Guidage et aéplacement de la cisaille mobile.

‘ Glissiére a bilies (guidage) ‘ ‘ Cisaille mobile ‘

pot a la représentation folio 5/20 pour

nversé par rap
ensemble folio 7120.

dessin volontairement i

Remarnque -
correspondre au dessind’

6.2 - Détails de 12 cisaille mobile et montage de la glissiére et vis a billes.

Dessin d’ensembie de la cisaille mobile ef trois vues réparties sur:

t A3.

> Folio 7/20 (Vue de face et de dessus) forma

y Folio 8/20 {(Vue de droite) .

» Folio 9720 (Nomenclature des pieces).
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CISAILLE MOBILE Echelle 1:2
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CISAILLE MOBILE vue de droite

Echelle 1:2

Alignement des folias 7/20et 8/20
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47 ] __1__[Joint torique 18,4 x 2,70
46 | 1 |Ecrou KM M35 _ M35 x 1,5
45 | 1 Rondelle MB@ 35
| 44 | 1 |Calede réglage
| 43 | 1 Baguede centrage 138Cr2
| 42 | __—l_Bygee; aaiguiles @35 N
41 | 1 |Bagusenwetoise |38 Cr2
[ 40 | 1 Joint_quadriiobe 53,34 x 5, 33 Avec flasque anti - extrusion
39 [T Lointiong torique 24,94 x 353 __
i 38 | Joint torique 56,52 x _Sﬁi};:j 5
AN ilount torique 32,92 x 3,53 -
[-_,,96 f_—é- Contact 1
35 | 1 _!Porte-contacts B Cc22
34l 4 _j Vis C HC M10 - 80
"33 | 1 _|Bioc C porte-machoires ~|s8cCr2
32 1 1 Copsduvenn | 38Cr2 _ B
P31 1 Couvercle 38Cr2
20 5 |visCHOME-i6 1
729 |1 [Ecrou aencoches| R
28 |1 Butee o €30
27 | 3 IVisCHCMB-16 .
26 | 1 TEcrou a encoches M25
1 25 | 4 [Piston B B 38Cr2
(24 | 1 [Axeduvérn | _
| 23 WL 1 _Lfgm_d@_s biellettes ~138Cr2
| 22 . 1 _|Baguede qundage 1Cw4s3K
" 51 [ 1 Biellette pour couteauavant ___ |38Cr2 ~
L 20 1 1 ] E}sg:llgne pour couteau arriere 38Cr2 B
19 _1_Axe descouteaux | 138Cr2
18 1 1 JCouteau arriére o 100Cr 6
L7 4 Couteavavant __ |100Cr6 B
16 [ 4 VisHCM6 - 1% -
115 | 1 |Axe de galet C 30
14 | 1 |Galet C 30
(13| 2 |Segment darét 62 x 2
12 | 10 |VisCHC M6- 16
711 | 10 |VisCHCM6-30
| 10 { 'Supportdarbre -
79 i 1 |Arre g_e_gwda_g_ e
8 1 2 | Douille 2 billes @ 40
_ 7 |4 {VisCHCM6-20
6 | 6 |VisCHCM6-25
5 11 |Vis (ensemble vis a billes)
"4 "1 [Ecrou (ensemble vis a billes)
3 | 1 _|Porte-écrou (ensemble visabilles) 138Cr2
"2 | 1 Chariot porte-cisailles S 355 Ensemble mécano-soudé
Lo 1 1 Support principal S 355 Ensemble mécano-soudé
[Rep | Nb | Désignation Matiére Observation
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20, Prinene o ane vis a billes
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